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• Obecná deformační metoda – rovinný rám

doc. Ing. Hana Šimonová, Ph.D. (Hana.Simonova@vut.cz)

V přednášce jsou použity obrázky z učebnice Kadlčák, J., Kytýr, J. Statika stavebních konstrukcí II.
Staticky neurčité prutové konstrukce. Nakladatelství VUTIUM v Brně, 2004.



ODM – TRANSFORMACE

Transformace do globálního souřadnicového systému

• soustava rovnic se sestavuje v globálních souřadnicích

• vektor parametrů deformace prutu
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• vektor celkových koncových sil prutu
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• matice tuhosti prutu
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ODM – transformace do globálního souřadnicového systému 2

Transformační matice



Na zadané prutové konstrukci pomocí obecné deformační metody 
vykreslete průběhy vnitřních sil
� � 25 GPa
�� � 0,2 m�;  �� � 4 · 10 ! m"
�� � 0,1 m�;  �� � 2 · 10 ! m"
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globální vektor deformací
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Prut 1–2

• vektor primárních koncových sil (tab. 8.1 c/1)
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• matice tuhosti (tab. 8.3 c)
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Prut 3–2

• lokální vektor primárních koncových sil (tab. 8.1 c/6)
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• globální vektor primárních koncových sil 
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Prut 3–2

• globální matice tuhosti (tab. 8.2 c)
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Soustava rovnic
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• globální zatěžovací vektor
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• globální vektor primárních koncových sil
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Soustava rovnic
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Prut 1–2

• vektor deformací prutu
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• vektor celkových koncových sil prutu  
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Prut 3–2

• vektor deformací prutu
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• vektor celkových koncových sil prutu  
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Prut 3–2

• vektor celkových koncových sil prutu
v lokálních souřadnicích 
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ODM – ROVINNÝ RÁM

Příklad 1 – ODM – rovinný rám – průběhy vnitřních sil 13



ODM – ROVINNÝ RÁM

Příklad 1 – ODM – rovinný rám – rovnováha ve styčníku 14

Styčník 2

[ \],^ � 0 

[ \],_ � 0: 14,248 O 3,501 O 6 < a�,_ � 0 → a�,_ � 23,749 kN

[ c],� � 0: 8,992 O 3,008 < 12 � 0 → 0 � 0


