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 Rovinny ram reseny silovou metodou
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V prednasce jsou pouzity obrazky z ucebnice Kadlcak, J., Kytyr, J. Statika stavebnich konstrukci II.
Staticky neurcité prutové konstrukce. Nakladatelstvi VUTIUM v Brng, 2004.



JX3) SILOVA METODA — ROVINNY RAM

Stupen statické neurcitosti
e nN.=r-m=6-3=3
Zakladni soustava — SU

« odebrani 3 vazeb

Staticky neurcite veliciny

« 3 slozky reakci

* Xy =M,

* Xy =M,

* X3 = Rpy

Deformacni podminky
* 01 =¢qa=0

* 8 =¢pp=0

® 53=ub=0
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Silova metoda — otevreny rovinny ram — silové zatizeni
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kanonickeé rovnice silové metody
n
* QpeqOik - X+ 6;p =10
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Stupen statickeé neurcitosti
e n=r-m=6-3=3

« n,=31-0+(3-3)=3
Zakladni soustava — SU
 odebrani 3 vazeb — vnitrni
Staticky neurcité velicCiny

« 3 slozky vyslednice vnitrnich sil

* X1 =N,
c X =V,
* X3 =M,

Deformacni podminky
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Deformacni soucinitele
— z principu virtualnich praci
pro teplotni zatizeni

S S AT
° 5i0,t — fO Nlat ATodS + fO MlatTdS

pro popusténi podpor f‘ —m—@-z-_—% ;
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 popusténi je zadané v misté odebrané vazby
— popusténi se objevi na pravé strané rovnice

I
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« popusténi je zadané v misté ponechané vazby
— popuéténl' se uvaiuje v 0.ZS L h=l=10
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Silova metoda — rovinny ram — teplotni zatizeni, pokles podpor
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Na dané konstrukci pomoci silové metody vykreslete
pribéhy vnitrnich sil.

E =210GPa \\\@é¢ 3 kKN/m

h=0,2m wae =4 mm -

a, =1,2-107°°C ! Z,W f<

El = 4,2 -10°Nm? bAIAS_

AT; = 15°C ) . —I/ wy, =2 mm
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= 37,5°C

Priklad 1 — silova metoda — rovinny rdm
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Stupen staticke neurcitosti &, 3 kN/m
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Zatezovaci stavy — princip superpozice
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Priklad 1 — silova metoda — rovinny ram — zatézovaci stavy
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Priklad 1 — silova metoda — rovinny ram — 0. ZS — silové zatizeni
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SILOVA METODA
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Priklad 1 — silova metoda — rovinny ram — 1. ZS
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Pfiklad 1 — silova metoda — rovinny ram — prlibéhy vnitfnich sil



