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JX3) SILOVA METODA — SPOJITY NOSNIK

Spojity nosnik

 primy nosnik ulozeny na vice nez dvou podporach

« 1 podpora pevna (pevny kloub nebo vetknuti) a ostatni posuvné
« mezi podporami bez vnitfnich kloubd
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Silova metoda — spojity nosnik



23] METODA TREIMOMENTOVYCH ROVNIC

Metoda trimomentovych rovnic = silova metoda

ohybova cara spojitého nosniku je od libovolného zatizeni spojita
zakladni soustava — soustava prostych nosnikii

staticky neurcité veliciny jsou podporové momenty
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Silova metoda — spojity nosnik — metoda tfimomentovych rovnic



23] METODA TREIMOMENTOVYCH ROVNIC
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ZX4l METODA TRIMOMENTOVYCH ROVNIC

Potoceni od daného zatizeni

napr. rovhomerne spojité zatizeni
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Pfiklad 1 — vypocet prihybu prostého nosniku
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JX3] METODA TREIMOMENTOVYCH ROVNIC

Vetknuty konec spojitého nosniku ’j _ Jivvew "
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ZX3] METODA TREMOMENTOVYCH ROVNIC

Vliv daného popusténi podpor
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ZX3] METODA TREMOMENTOVYCH ROVNIC

Vliv nerovhomérné zmeény teploty
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JX-3] METODA TRIMOMENTOVYCH ROVNIC

Na dané konstrukci pomoci metody trimomentovych rovnic
vykreslete pribeéhy vnitrnich sil.
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JX:3d METODA TRIMOMENTOVYCH ROVNIC
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JY:38 METODA TRIMOMENTOVYCH ROVNIC
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JY3 METODA TRIMOMENTOVYCH ROVNIC
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IX-38 METODA TRIMOMENTOVYCH ROVNIC
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23] METODA TREIMOMENTOVYCH ROVNIC
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Priklad 1 — spojity nosnik — metoda tfimomentovych rovnic — vnitini sily 15



23] METODA TREIMOMENTOVYCH ROVNIC
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Priklad 1 — spojity nosnik — metoda tfimomentovych rovnic — vnitini sily
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23] METODA TREIMOMENTOVYCH ROVNIC
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17



I3l SOUMERNY SPOJITY NOSNik

Soumeérny spojity nosnik (SSN)

« soumeérny co do tvaru strednice a podporovych vazeb podle osy O

« soumeérné jsou také vsechny geometrické velic¢iny (prirezové
charakteristiky) a fyzikalni veliCiny (modul pruznosti)
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= X3l SYMETRICKE A ANTIMETRICKE VELICINY

Pri symetrickém zatizeni
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X328 VYUZITI SYMETRIE SPOJITEHO NOSNiKU

Osa symetrie prochazi podporou

- pri symetrickém zatizeni Ize v podpore predpokladat dokonalé
vetknuti, teCna k ohybové care je v této podpore vodorovna

- pri antimetrickém zatizeni Ize predpokladat kloub, protoze
podporovy moment je v této podpore roven nule
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IN2l VYUZITi SYMETRIE SPOJITEHO NOSNiKU

Osa symetrie prochazi stredem pole

- pFi symetrickém zatizeni Ize v priifezu uvazovat svisle posuvné
vetknuti, ¢ a V' jsou rovny 0 a podporové momenty M, = M.

- pri antimetrickém zatizeni Ize predpokladat kloub, wa M jsou rovny
0 a podporové momenty M, = —M.
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